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成意捷 公司简介 
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       深圳市成意捷科技有限公司成立于2021年，总部位于中国深圳。我们是一家专注
于“机器视觉，人工智能技术和产品”的创新型公司，拥有高水平的技术研发团队并提
供本地化服务售后保障，凭借在工业领域多年的技术积累持续向客户提供稳定高效的AI
视觉解决方案，广泛应用于半导体、3C、新能源等行业。  
      公司不仅致力于为客户提供运营增值的视觉解决方案，同时致力于预见市场的未来
发展，为客户提供更加长远的改善方案。 
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成意捷 TeamVision视觉通用系统 
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 系统介绍 

 自定义界面 
 支持运动控制，MES对接 
 适合多种通讯 
 多样多种检测工具 
 与多种设备通讯 
 C#脚本 
 VisionPro脚本 
 3D测量 
 深度学习 
 飞拍 
 对接扫码枪等外部设备 

 

自定义界面： 
 

流程设置界面： 
 

自动标定界面： 
 

支
持
多
种
硬
件 
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成意捷 TeamMotion运动控制通用系统 
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 系统介绍 

 自定义界面 
 支持数据库 
 支持多种通讯 
 支持插补,飞拍 
 脚本 
 自动流程编辑 
 变量定义 

 
 

流程界面： 
 

系统配置： 
 

流程编辑： 
 

工程文件： 
 

调试工站： 
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成意捷 UVW专业对位平台系统 
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 项目需求 

 对位精度0.02mm 
 支持1相机,2相机,4相

机，5相机，6相机对位
引导 

 支持，正运动雷赛运动
控制卡 

 预留SDK接口，可与任
意设备通讯 

 自由选择平台模式 
 自由选择开环闭环控制 
 

平台配置方式： 
 

平台手动调试界面： 
 

平台运行界面： 
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成意捷 蜘蛛手上下料系统 
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 项目需求 

 重复精度±0.1mm 
 效率高 
 调试速度快 
 换型方便 
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成意捷 专业引导系统（兼容1-3相机） 
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 系统介绍 

 系统支持3个上相机2个俯拍相
机，1个仰拍相机 

 引导精度根据不同硬件确定，
最高测试精度0.05mm 

 支持不同流程配合 
 调试简单 
 支持与不同设备配合通讯 
 
 

按步骤调试： 
 

自定义界面： 
 

按步骤调试： 
 

现场生产效果图： 
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成意捷 3D线激光测量系统 
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 系统介绍 

 系统支持3个上相机2个俯拍相
机，1个仰拍相机 

 引导精度根据不同硬件确定，
最高测试精度0.05mm 

 支持不同流程配合 
 调试简单 
 支持与不同设备配合通讯 
 
 

功能界面： 
 

现场生产效果图： 
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